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Osnovne statičke i osnovne deformacijske veličine

 Osnovne statičke veličine: moment savijanja (M), transverzalna sila
(T) i normalna sila (N);

 Osnovne deformacijske veličine: relativna pomeranja Δl, Δv, Δφ;



Veza između vektora osnovnih deformacijskih veličina i 
vektora osnovnih statičkih veličina

 Osnovne statičke veličine: moment savijanja (M), transverzalna sila
(T) i normalna sila (N);

 Osnovne deformacijske veličine: relativna pomeranja Δl, Δv, Δφ;
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Alternativni oblik bazne matrice krutosti za štap 
konstantne krutosti
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Veza između vektora osnovnih deformacijskih veličina i 
vektora generalisanih pomeranja

𝑐 ൌ
െ1 0 0
0 െ1 െ𝑙
0 0 െ1

1 0 0
0 1 0
0 0 1

𝛿መ ൌ 𝑐𝑞

Veza između vektora generalisanih sila i vektora osnovnih 
statičkih veličina
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Konvencionalna matrica krutosti štapa
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Matrica uslova ravnoteže
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 Odabir tri nezavisne statičke, odnosno deformacijske veličine;

 Uspostavljanje veze između vektora osnovnih deformacijskih veličina
i vektora osnovnih statičkih veličina (matrica fleksibilnosti) ;

 Alternativni oblik matrice krutosti se dobija inverzijom matrice
fleksibilnosti ;

 Konvencionalna matrica krutosti se izvodi iz alternativnog oblika
bazne matrice krutosti preko matrice 𝑐 ;

 Generalisane sile na krajevima štapa nisu međusobno nezavisne i
moraju zadovoljiti uslove ravnoteže (matrica ravnoteže T).

ZAKLJUČAK
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